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(57) L'apparei! comporte un boitier de renvoi d'angle 1 fixe sur 
le tube de protection 6 de I'arbre moteur 2 accouple au 
moteur thermique ou electrique d'une part et au boitier 1 
d'autre part, par I'intermediaire d'un manchon 4 clavete sur 
I'arbre d'entree 5 du boTtier. Le boitier 1 comporte un arbre de 
sortie se prolongeant lateralement de chaque cote du boitier 
par un bout d'arbre 9 f 10 sur chacun desquels est fixee une 
manivelle 11, 12 munie d'une articulation 13, 14 recevant 
I'extremite d'un bras porte-beche 15, 16 coulissant dans des 
paliers 17, 18 articules en chape 17. 18 sur un support 
orientable 21 fixe de chaque cote du boTtier. L'extremite de 
chaque bras 15, 16 recoit une beche amovible 22. 23, les 
beches etant protegees par un capot articule orientable. Le 
boTtier peut recevoir. sur ses bouts d'arbres 9, 10. a la place 
des manivelies d'entraTnement des bras porte-beches, d'autres 
outils tels qu'un disque muni de dents et d'une scie. 
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Appareil de travail du sol a beches animees d'un mouvement alternatif 

Le brevet principal concerne les appareils de travail du sol a beches 
animees d'un mouvement alternatif. 

5 La presente addition a pour objet de fournir une application nouvelle 
des beches animees d'un mouvement alternatifs ainsi que des variantes 
d 1 utilisation. Cette application concerne parti cul ierement les petits 
outils portatifs de travail du sol entraines <§lectriquement ou par un 
moteur thermique, tels que les bineuses, les herses et les debroussai!- 

10 leuses pour de petits travaux de debroussai 11 age leger. 

On connait deja des debroussai Ileuses et des petites fraises pour Tentre- 
tien des sols et notamment pour entretenir les endroits diff icilement 
accessibles aux tondeuses et debroussai Ileuses ou petits motoculteurs. 
15 Ces outils ne sont guere adaptes pour travail ler un sol dur 9 notamment 
pour le binage et il est difficile de s'approcher tr&s pres des plantes 
sans risquer de les endommager. 

La bineuse a beches alternative selon V invention a pour objet de 

20 remedier a ces inconvenients. 

Elle comporte un ensemble d'entrainement fixe sur un 
boitier de renvoi d 5 angle a deux sorties d'arbre lat£rales sur chacune 
desquelles se monte une manivelle decalee par exemple de 180° Tune par 
rapport h Tautre, recevant chacune, sur une articulation, V extremity 

25 d'un bras porte-beche lequel coulisse dans un palier articule en chape 
sur un support orientable ou non solidaire dudit boitier. 
L'ensemble d'entrainement & moteur electrique ou thermique est Squipe de 
moyens de portage a dos d'homme. Cet ensemble d'entrainement peut etre 
une debroussailleuse existante sur laquelle on accouple le boitier de 

30 renvoi d' angle. 

D'autres types d'outils tels qu'un disque a dents perpendicul aires ou 
une scie, fraise ou autres peuvent etre montes sur les arbres de sortie 
de la bineuse a la place des manivelles d'entrainement des beches. 

35 Les avantages prescntes par la bineuse selon 1 1 invention sont les suivants: 

- Possibility de travail tous terrains sans effort pendant une longue 
duree du fait qu'elle se deplace d'elle-meme par conception; 

- grande souplesse d' util isation par son autonomie obtenue par exemple 
avec un moteur a essence d* 1/2 CV a 1 CV, soutenu par des sangles sur les 

40 dpaules. 
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- absence de vibrations par suspension elastique; 

- remplace le binace manual fatiguant 

- utilisable pour le jarclinage de plaisance et par les semi -profess ionnels 
5 et professionnels, dans les vignes, les pepinieres, les petites exploita- 
tions agri coles etc — : 

- changenient rapide d'outils 

- utilisation simultanee d'une scie et d'un disque a dents. 

10 L 1 invention est decrite plus en detail dans le texte qui suit, en refe- 
rnece aux dessins annexes dans lesquels: 

- les fig. 1,2,3, montrent un exemple de boitier de renvoi d' angle sur 
Isquel sont montees deux beches a raouvement altematif selon I 1 invention; 

- la fig. 4 montre sch£matiquement le mouvement des beches et un capot 
15 pour la protection des plantes autour desquelteon travaille le sol; 

- les fig. 5 et 6 montrent des exemples de paliers se montant a I'extremi- 
te du tube de protection de l'arbre d'entrainement; 

- la fig. 7 montre un exemple de montage si multane d'outils de debroussail- 
lage et de travail du sol sur le boitier de renvoi d'angle a la place des 

20 beches alternatives. 

Telle qu'elle est representee sur les fig. 1,2 et 3, la bineuse a beches 
a mouvements alternatifs est constitute par un boitier 1 de renvoi d 1 an- 
gle a pignons coniques entraines en rotation par un arbre de transmission 

25 2 mu par un moteur electrique ou thermique, termine par un entrainneur 3 
par exemple de section carree, engage dans un manchon 4 clave te et 
immobilise. sur l'arbre d'entree 5 du boitier. L'arbre de transmission est 
protege par un tube 6 muni, a son extremity d'une bride 7 soudee, ladite 
bride etant fixee par vis sur le boitier 1. Le renvoi d'angle comporte 

30 un arbre de sortie 8 dispose perpend icul a irement a l J arbre d'entree.5 

et presentant deux sorties 9,10, de chaque cote du boitier. Chaque sortie 
recoit une manivelle 11,12 clavetee et immobilisee longitudinalement 
sur son arbre et munie d'une articulation 13 9 14, sur laquelle est montee 
Textremite d'un bras porte-beche 15,16, coulissant dans un palier 17,18, 

35 articule dans une chape 19,20, solidaire d'un support orientable 21 fixe 
de chaque cote du boitier. L'extremite libre de chacun des bras 15,16, 
regoit une beche 22,23, deportee vers le centre de facon symetrique 
par rapport a l'axe XX 1 . Un capot 24 entoure partiellement ou totalement 
les beches en laissant decouverte la zone active de fonctionnement ; le 

40 capot peut etre fixe de facon orientable sur le support d' articulations 21. 
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Cette fixation articulee du capot perniet de suivre 1 'orientation des 
beches, et de proteger au mieux les plantes autour desquelles on travail- 
le sans risquer de les endommager, merae en les touchant avec 1e capot 
5 pour venir au plus pres. 

Sur la figure 4 on a montre le mouvement des beches par rapport au sol, 
la fleche 25 montre le sens de deplacement. Les bras porte-beche 
s'appuient al ternativement sur leur palier articule 17,18 qui fait 
office de point d'appui fixe pour le bras agissant comme un levier pour 

10 projeter la terre travaillee et faire avancer la bineuse. L'amplitude 

du mouvement est representee par Tangle 26. II suffit de pousser legere- 
ment la bineuse ou bien de la charger par une masse additionneU'ie pour 
la . faire penetrer dans le sol. Le le guidage de la bineuse peut s'effec- 
tuer a partir du capot que Von peut mettre en contact avec les plantes. 

15 L' inclinaison du support 27 des paliers articules est different de celui 
de la fig. 1 . 

Sur la fig. 5 on a montre un palier intermedia ire monte dans le prolonge- 
ment du tube 6 de protection de Tarbre de commande 2. II est fixe sur la 
bride 7. II comporte un arbre 28 muni a une extremite d'un logement 29 
20 pour recevoir un entraineur 3 et tournant dans deux roulements a billes 
30; son extremite libre se termine par une portee 31 et un filetage 
recevant un ecrou de blocage 32. On a monte sur la portee 31 un moyeu 33 
d'un disque 34 muni de dents 35 destinees a gratter la terre. 

25 La fig. 6 montre une variante de la fig.5 dans laquelle le palier supor- 
tant Toutil de travail est incline par rapport a Taxe XX' de Varbre 
d'entrainement 2 pour ameliorer la position de travail. Le renvoi du 
mouvement de l'arbre 2 est obtenu au moyen de deux pignons coniques 
36,37, montes sur roulements a billes et capotes. On a monte le disque 

30 34,portant des dents 35 perpendiculaires au plan du disque,sur le bout 
d'arbre de sortie. Les dents 35 sont amovibles, elles sont fixees sur le 
disque 34 par des ecrous. Dans la version la plus simple, ces dents 
peuvent etre de simple vis bloquees par un ecrou sur le disque. • 

35 Sur la fig. 7, on a montre le boitier 1 de renvoi d'angle equipe, sur 
I'un de ses bouts d'arbres de sortie, d'un disque 34 a dents amovibles 
35, et sur 1 'autre d'une scie 38, ce qui permet d'effectuer un debrous- 
saillage leger simultanement a un travail du sol sans changer d'outil. 
Bien entendu, on peut utiliser tout autre outil existant sur Tun ou 

40 T autre des bouts d'arbre. 
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Le tube de protection 6 de Varbr^ moteur 2 est fixe sur le moteur 
thermique ou electrique au moyen d'une bride analogue a la bride 7. 
- L'arbre moteur est fixe sur le bout d'arbre de sortie du moteur thermique 
5 ou du moteur electrique au moyen d'un manchon d ! accouplement clavete. 
On peut fixer directement le boitier 1 de renvoi d' angle sur une 
debroussailleuse existante au moyen d'un adaptateur comportant un 
accouplement fixe d'une part sur le bout d.'arbre de sortie de la debrous- 
sailleuse et sur l'arbre d" entree 5 du renvoi 1 et par un manchon 
10 comportant une bride 7 et une bride analogue se fixant sur la debroussail 
leuse. 

On peut utiliser d'autres outils existants sur les arbres de sortie du 
. renvoi ou sur les paliers annexes des fig. 5 et 6, de meme que, pour 
certains travaux, on peut remplacer les beches par des fourches. 

15 
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REVENDICATIONS: 

1 - Appareil de travail du sol a-beches a mouvement alternatif selon la 
revendi cation 1 du brevet principal dans laquelle I'appareil est une bineu- 
5 se portative entrainee en mouvement par un moteur electrique ou un moteur 
thermique equipe de moyens de portage manuels, caracterise en ce qu'il est 
constitue par un boitier de renvoi d' angle (1) comportant deux bouts 
d'arbre de sortie lateraux (9,10) disposes dans le prolongement Tun de 
I 1 autre 8 sur chacun desquels est montee une manivelle (11,12) decalee de 

10 180° I'une par rapport a 1 'autre, sur 1 'extremi te de laquelle est articule 
un bras porte-beche (15,16) coulissant dans un palier articule (17,18) 
monte en chape sur un support (21) orientable et fixe de chaque cote du 
boitier (1), et en ce que Textremite de chaque bras (15,16) comporte une 
beche amovible (22,23) deportee vers Taxe XX 1 . 

15 2 - Appareil selon 1, caracterise en ce qu'un capot (24) facilement 

amovible est fixe de facon orientable sur le boitier (1) et entoure par- 
tiellement les beches (22,23). 

3 - Appareil selon 1 et 2, caracterise en ce que le capot orientable 
entoure totalement les beches en laissant decouverte leur partie active, 

20 et en ce qu'il est fixe sur le support orientable (21). 

4 - Appareil selon 1, caracterise en ce que les beches sont remplacees 
par des fourches. 

5 - Appareil selon 1, caracterise en ce que le boitier (1) est fixe sur 
Textremite d'un tube (6) de protection de T arbre d'entrainement (2), 

25 ledit arbre se terminant par un entraineur (3) au voisinage d'une bride 
de fixation (7) soudee sur Textremite du tube (6), T'autre extremite 
du tube etant fixee sur le moteur d'entrainement. 

6 - Appareil selon 1, caracterise en ce que les beches et leurs manivelles 
d'entrainement sont facilement demontables de facon a pouvoir les rempla- 

30 cer par des outils rotatifs du type a dents ou scies adaptes sur l ! un 
et/ou V autre des bouts d'arbres (9,10). 

7 - Appareil selon 1, caracterise en ce que le boitier (1) de renvoi 
dangle recevant la bineuse ou les outils annexes, .se monte directement 
sur le bout d 1 arbre de sortie des debroussai Ileuses existantes au moyen 

35 cTun adaptateur approprie. 
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